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四、能源供應與更換

驅鳥器供電以鋰電池為主，採建議運作模式

且充滿電狀態下可用 4至 5日，一次充電約需 6
小時，太陽能充電模組僅可提供待機狀態下的能

源消耗 (圖 7)。一般正常使用狀況下，建議一組
驅鳥器搭配兩顆鋰電池以供更換使用，可於驅鳥

器上的低電量指示燈亮起時更換即可持續使用。

田間試驗與效益分析

以小麥播種的防治為例，於試驗田區中規劃

小麥生長苗期的損害缺株試驗，於小麥發芽後拍

照並藉由影像辨識分析，結果顯示取樣照片內所

有的小麥苗綠葉所占之比例，從圖 8左圖為對照
組 (未使用驅鳥器 )顯示小麥苗綠葉所占比例為
1.75%，而圖 8右圖為實驗組 (使用驅鳥器 )則
為 5.27%，占比越低表示受鳥害程度越高，實驗
對照相差百分比約為 67%，損害程度差異明顯；
另針對時效性試驗結果顯示，30日內能保持 6
成的驅離效果，對於需要 2週的大豆苗期及水稻
灌漿期皆能涵蓋其中。另於水稻灌漿至收穫期與

小米收穫期前架設雷射驅鳥裝置 (圖 9)，結果顯
示平均損害率分別為 66%及 40%，對於田間害
鳥驅趕有顯著效果。

結　語

本場所研發的新型農用驅鳥器，以綠光雷射

作為驅離手段，並以計時器控制運作時間。經田

間試驗確認效果，於小麥播種期時小麥苗損害率

8  損害缺株試驗 ( 採影像辨識方式判定取樣面積內綠葉所占面積比例 )
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9  雷射驅鳥器田間架設

試驗中，成功降低缺株 67%，且可保持 30日仍
有 60%驅離效果，適用於水稻、大豆等矮莖作
物，有效驅趕麻雀、雁鴨、烏頭翁及斑鳩，針對

蔬菜幼苗期保護亦有其效益。由於驅鳥原理為雷

射光驚擾，故亦需注意清除遮蔽光束的障礙物，

並儘量於光線較弱的晨昏時段使用，以強化防治

的效果。

對照 實驗
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前　言

鳥類常啄食作物生長初期剛播種的種籽或嫩

苗，以及屆收成的作物種子與果實，造成作物損

失而收穫不佳 (圖 1)。目前有以聲音、圖像、
光影或人工威嚇來達到驅鳥之目的，但鳥類通常

能快速學習適應固定的方法或者設備，使驅鳥效

果不彰，而架設捕鳥網以及放置毒餌並非友善環

境及生物的方法，更有觸犯野生動物保育法的疑

慮。

鳥害防治一直以來都是農民在種植作物上一

個無法避免的課題，不管是剛播種的種籽、嫩苗

遭啄食而生長勢受阻，或是收穫期屆收成的作物

種子、果實，鳥類造成的作物損失率有些甚至能

高達 50%，嚴重影響農民收益。一般田間常見驅
鳥方式可分為阻隔防衛、藥劑驅趕與威嚇驚擾三

種 (圖 2)，其中阻隔防衛以架設防鳥網或針對果
實套袋，優點是確實隔絕鳥害，缺點則為大面積

施作費用高且靈活性差；化學驅鳥是常用方式，

有登記的化學驅避劑 (如氨茴酸
甲酯 )有數十種，但長時間下驅
鳥效果不明顯，且會殘留化學物

質於作物上；威嚇驚擾為農友最

常使用方式，透過觸覺、聽覺與

視覺干擾鳥類活動，分別有超音

波、無人機與雷射等設備實際應

用案例。以雷射驅趕鳥群是目前被證實有效的方

法之一，綠色光點在田中移動時，鳥類會將其視

為一會動之目標物正在靠近，而感到威脅離開，

且高功率雷射也對鳥類的視覺產生不適進而將其

驅離，以此達到降低作物損害的目的。

雷射驅鳥原理

經過國內相關研究指出，綠光雷射對於驅離

鳥類具有較佳效益，因此，本場農機研究室所研

發的驅鳥器 (圖 3)，採用低功率的綠光雷射作為
驅鳥主要方式，透過農友自行觀察田間害鳥出沒

時段設定啟動驅鳥器，以達到較佳的驅鳥效果。

此驅鳥器的運作方式為水平旋轉 360度加上垂直
擺動 25度，使雷射呈現星芒狀 (圖 4)掃射田間

2  田間常見驅鳥方式 (A. 阻隔防衛、B. 藥劑驅趕、C. 威嚇驚擾 )

6  計時器

來驅離鳥類。因雷射特性為直線性光束，故其架

設高度與雷射掃射距離具有對應性，當架設高度

為 3公尺時，雷射掃射的距離為 25公尺，有效
掃射範圍為直徑 50公尺，亦可適度調整支架傾
角改變雷射掃射範圍，架設時須注意植株高度以

避免死角，雷射驅鳥器建議架設方式如圖 5。

雷射驅鳥器使用要領

 一、先行評估環境與適用範圍

若田區中有架設棚架或為玉米等高莖作物

等，較不適用雷射驅鳥的方式，又因所採用為低

功率雷射對於晨昏時段效果最佳，其餘時段的驅

鳥效果有限，故應先評估田間架設的適用性。

二、觀察田間鳥類危害的時段

為簡化農友操作的複雜程度，此驅鳥器僅需

7  供電輔助系統 ( 太陽能板 )

 1  各種作物遭受鳥害狀況 ( 左至右為大豆、青花菜與番茄 )

4  星芒狀掃射狀

3  各部元件配置

超音波

無人機

A. B. C.

透過設定計時器 (圖 6)，於主要危害發生時段啟
動，例如麻雀、雁鴨等大多於晨昏時活動，即可

達到驅鳥的目的。

三、防治時機與時程設定

防治時機依鳥類出沒時間不同，計時器有開

啟與關閉的時間設定，可設定一周內的啟動日

數，並透過隨機亂數啟閉功能降低鳥類學習機

會，以延長驅鳥器有效運作時間。

高度 H

掃射距離 X

θ俯角
0.7m

架設高度 H 3 m 2.7 m 2.4 m 2.1 m

掃射距離 X 3.15-25 m 2.84-23 m 2.52-20 m 2.21-17 m
5  雷射掃射距離與範圍

雷射


